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1.1 Versionsverwaltung

Version |Datum Aenderungen

1.0 27.10.08 Ursprung

2.0 04.10.10 Entspricht V3.16 der Software

3.0 04.11.10 Entspricht VV3.17 der Software

4.0 19.03.12 Entspricht V3.18 der Software

5.0 17.07.12 Entspricht V3.20 der Software

6.0 20.09.12 Entspricht V3.21 der Software

7.0 1.10.12 Entspricht V3.22 der Software

8.0 14.01.13 Entspricht V3.28 der Software
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2 MAIN.VI

21 Sequenz

Nachste Sequenz von vorherige Sequenz oder vom Menli abhéngig.
fGbEventOverrule enthalt die nachste Sequenz, wenn vom Meni gesteuert.
Pause von 5ms Punkt 3.1 (3.11.08)

211 InitializeProgram
Initialisierung fGb’s
Konfiguration COM1

Gehe nach InitializeUser

2.1.2 InitializeUser
Oberflache Startup.vi

Globalvariablen:

Wenn detailed user introduction
fGbUser=T

Wenn adjust microscope
fGbAdjust=T

Wenn use auto zoom
fGbAutoZoomEnabled = T

Wenn use slidecalibration
fGbSlideCal =T

AMOR_Labview_V8.doc -4 - 14.01.13



AMOR: Software Beschreibung

Wenn fGbuser =T
Sequenz:
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5
Gehe nach initializeDevices

Wenn fGbuser = F
Meldung: Switch on all devices
Gehe nach initializeUser

Wenn fGbAutoZoomEnabled = T
Abruf settingsFileReader.vi
Parameter in fGbSteps2Mag setzen
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21.3 InitializeDevices

Abruf:
Bild spnlinit.vi

AMOR - Automated messuring system for MORphokay ofshells

i naturhistorisches 'ardiivg:
MuSeum: Fryrss

M‘l.“'m““'“‘m”"‘"{-—u—u— pEE et e e Sl Rl al 00
Init TableControl.vi (Referenzfahrt)
Init FocusControl.vi (Fahrt zu Warteposition)
Init MagnStepper.vi (Magnification 1.00X)
V3.14 Error auf connector
Wenn fGbAdjust = T
Gehe nach adjust
Sonst
Gehe nach standby

Versionsnummer und compilationsdatum in spnlinit.vi
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214 adjust
Abruf spnlAdjust.vi

Wenn quit ajustement
Gehe nach standby
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21.5 setDefaultFocus
Abruf spnlDefaultFocus.vi

Anzahl Schritte

Up +10 fine
+100 normal

Down -10 fine
-100 normal

Reset to default value (-113000)
Set focus position: setzt die aktuelle Position als default value.
Wenn reset ODER wenn set focus ODER Cancel

Gehe nach standby
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21.6 standby

Wenn fGbSlideCal = T
Abruf spnlStandbySlideCal.vi

Bl anacui

Fe- Meaore - Setongs - Hep

dun il g

Sampli DS0P SUSIA TIED, 11T
Euitien Equutenal Facsic

Age. T0F Ma

Saats kar A s s

Singe Chjsct

ALTGMEAEE S

Shoe Calbration

Wenn Timeout

Gehe nach standby
Wenn Automeasure

Gehe nach autoSettings
Wenn SingleMode

Gehe nach singleSettings
Wenn SlideCalibration

Gehe nach SlideCalibration
Wenn Quit

Nach Bestétigung

Gehe nach releaseDevices
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Sonst
Abruf spnlStandby.vi

Fle Mesure Satngs  bep

=1o] ]

Plehiguiiidas bk ks fabylemis Sohubed
Famply DEDP 8350000 133, A3 1Tem
Factam Fquatodal Facific

Bga 200 W

Eidin b S Sl

Sk Chgect

ALRGESASLNE

Wenn Timeout:
Gehe nach standby
Wenn Automesure
Gehe nach AutoSettings
Wenn SingleMode
Gehe nach SingleSettings
Wenn Quit
Nach Bestétigung
Gehe nach releaseDevices
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21.7 SingleSettings

Wenn fGbAutoZoomEnabled = T Wenn fGbAutoZoomEnabled = F
V3.18 Abruf settingsSingleAZ_V1.vi V3.18 Abruf settingsSingle_V1.vi

| settings singlemode [settingsSingle_¥1.¥i] Fromsr =] B4

B Settings singlemode [settingsSingleAZ_¥1.vi] From i (=] B4

FoFlE
ELL RS

il

polarized light | |

125 7] polarized light =

Wenn OK Wenn OK
Abruf Go2field.vi Abruf Go2field.vi
Gehe nach single Gehe nach single
Wenn back Wenn back
Gehe nach standby Gehe nach standby

AMOR_Labview_V8.doc -12 - 14.01.13




AMOR: Software Beschreibung

21.8 single

Wenn fGbAutoZommEnabled = F
Abruf spnlSingle.vi

Wichtige Tabelle:

Funktion Bewegung/Schritt | Schritte/Mausklick | Schritte/Mausklick
Fine Normal
MoveUp: Tischposition dX 0.312um +15 +150
MoveDown: Tischposition dX | 0.312um -15 -150
Movel eft: Tischposition dY 0.312um +15 +150
MoveRight: Tischposition dY | 0.312um -15 -150
PitchUp: nach hinten geneigt | 0.015° -10 -100
PitchDown: nach vorne 0.015° +10 +100
geneigt
RollLeft 0.015° +10 +100
RollRight 0.015° -10 -100
btnFocusUp Tum +100 +1000
btnFocusDown 1um -100 -1000

Wenn quit ODER reset
Gehe nach standby
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Wenn fGbAutoZommEnabled = T
Abruf spniISingleAZ.vi
AbV3.18:

Wenn quit ODER reset
Gehe nach stanby
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219 AutoSettings

Wenn fGbAutoZoomEnabled = T
V3.18 Abruf settingsAutoAZ_V1.vi mit Radio-Button Shape

bl Settings automeasure [settingsAutoAZ_¥1.¥i] Front Panel on AMOR3 ¥ praj My Ceim =] [E4

oot

ica oz Sl
o
complete slide | :

Wenn fGbAutoZoomEnabled = F
V3.18 Abruf settingsAuto_V1.vi mit Radio-Button Shape
1ol x|

posadlaht_v] - [aonaicnoresrors o

ombiical [

complete slide |
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Wenn Cancel
Gehe nach standby
Wenn OK
Wenn use number detection =T
Abruf OCRInit.vi

Wenn Quit by OK
Wenn fGbAutoZoomEnabled = T
Wenn fGbAutoSettingsAZ = ,complete slide*
fGbPositionsToMeasure = fGbSlide (Anzahlfelder)
Gehe nach auto
wenn fGbAutoSettingsAZ = ,selected range”
Gehe nach autoSelectRange
Wenn fGbAutoZoomEnabled = F
Wenn fGbAutoSettings = ,complete slide*
fGbPositionsToMeasure = fGbSlide (Anzahlfelder)
Gehe nach auto
wenn fGbAutoSettings = ,selected range*®
Gehe nach autoSelectRange
Wenn Quit by cancel
Gehe nach standby
Wenn Quit by back
Gehe nach autoSettings
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Wenn use number detection =F
Wenn fGbAutoZoomEnabled = T
Wenn fGbAutoSettingsAZ = ,complete slide®
fGbPositionsToMeasure = fGbSlide (Anzahlfelder)
Gehe nach auto
wenn fGbAutoSettingsAZ = ,selected range”
Gehe nach autoSelectRange
Wenn fGbAutoZoomEnabled = F
Wenn fGbAutoSettings = ,complete slide*
fGbPositionsToMeasure = fGbSlide (Anzahlfelder)
Gehe nach auto
wenn fGbAutoSettings = ,selected range®
Gehe nach autoSelectRange

2110 autoSelectRange
Abruf AutoSlide.vi

Wenn quit by OK

Gehe nach auto
Wenn quit by Cancel

Gehe nach standby
Wenn quit by back

Gehe nach autoSettings
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2111 auto

Wenn fGbAutoZoomEnebled = T
Abruf spnlAutoAZ.vi

Gehe nach standby
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Wenn fGbAutoZoomEnebled = F
Abruf spnlAuto.vi

Gehe nach standby
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2112 releaseDevices
Abruf spniRelease.vi

AMOR -

naturhistorisches aﬂ;hive
] museum: EEyrEes

Abruf TableControl.vi (Achsen Nullen)
Abruf FocusControl.vi (nach oben bewegen)
Gehe nach resleaseUser

2113 releaseUser

Wenn fGbUser = T
Abruf r_stepperBox.vi
Abruf r_microscope.vi
Abruf r_lightsource.vi
Wenn fGbUser = F
Meldung mit OK: Switch off all devices

Gehe nach releaseProgam

21.14 releaseProgram

Erzeugung ,ExitEvent*
Exit
Gehe nach releaseProgram
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2115 SlideCalibration
Abruf spniSlideCal.vi

polarized  ~ |

Gehe nach standby
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2.2 Eventstruktur
Men(:

2.21 Single object
fGbEventOverrule auf ,singleSettings” setzen

222 Automeasure
fGbEventOverrule auf ,autoSettings* setzen

2.2.3 Slide calibration
fGbEventOverrule auf ,SlideCalibration” setzen

224 Adjust shutter / lightsource

fGbAdjust auf ,shutter /lightsource adjust® setzen
fGbEventOverrule auf ,adjust® setzen

225 Adjust microscope

fGbAdjust auf ,microscope adjust® setzen
fGbEventOverrule auf ,adjust” setzen

2.2.6 Adjust polarized light filters

fGbAdjust auf ,polarized light filter adjust® setzen
fGbEventOverrule auf ,adjust® setzen

2.2.7 Set default focus
fGbEventOverrule auf ,setDefaultFocus” setzen

2.2.8 Reinitialize devices

Nach Bestétigung:
fGbAdjust auf ,shutter adjust® setzen
fGbEventOverrule auf ,initializeDevices" setzen

229 Global reinitialize

Nach Bestétigung:
fGbEventOverrule auf ,initializeProgram* setzen

2.2.10 Info
Infotext

2.2.11 Version
Immer Version aktualisieren

2212  Exit

Nach Bestétigung:
fGbEventOverrule auf ,releaseDevices” setzen

2.2.13 Default
Default
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3 AUTOCENTER.VI

3.1 Init
Gehe nach Capture and move

3.2 Capture & move

Capture image
Remove Particle
Reject Border

Particle Analysis: Messen der Position anhand der linke Seite der Partikel

Binary Image
V3.3 IMAQ-Dispose eingefugt
Wenn Partikel=1
Neue Position berechnen
Tisch bewegen
gehe nach Exit
sonst
Error

3.3 Error

Wenn Auto-Zoom
Backscaling um 6 Schritte
gehe nach Capture & move
sonst
Error
Gehe nach Exit

3.4 Exit
Exit

AMOR_Labview V8.doc
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4 AUTOTILT_V1.VI

! Autotilt [autotilt_¥1._vi] Front Panel on AMOR3.I¥proj/My Computer

r—f 130t aoolication Font o !"ﬂ=.' rp!.;:r T

V3.7 Abort button: switch when released

4.1 Algorithmus

411 Symmetrical

Image capture
Erzeugung Binarbild mit Clustering
Anzahl Partikel =1
Messung der Flache
Sonst
Remove particle bis 1 vor Messung der Flache
Fall Keel:
Wenn neue Flache grésser alte Flache
gehe nach Move (turn): Richtungsanderung und Anzahl Schritte halbieren
(Anfang 500->250).
Sonst
Gehe nach Move (hold): gleiche Richtung und gleich viel Schritte (Anfang
500).
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Fall spirall oder umbilical:
Wenn neue Flache grésser alte Flache
gehe nach Move (hold): gleiche Richtung und gleich viel Schritte (Anfang
500).
Sonst
gehe nach Move (turn): Richtungsédnderung und Anzahl Schritte halbieren
(Anfang 500->259).

Wiederholung der Sequenz bis Anzahl Schritte 10 oder max 100 Bewegungen erreicht sind.

41.2 Asymmetrical

Image capture
Erzeugung Binarbild mit Clustering
Anzahl Partikel =1

Bestimmung der kleinsten Halbflache (links oder rechts) und Messung der Flache
Sonst

Remove particle bis 1 vor Messung der Bestimmung und Messung der Flache
Minimierung dieser Flache:
Wenn neue Flache grésser alte Flache

gehe nach Move (turn): Richtungsénderung und Anzahl Schritte halbieren (Anfang
500->250).
Sonst

Gehe nach Move (hold): gleiche Richtung und gleich viel Schritte(Anfang 500).

Wiederholung der Sequenz bis Anzahl Schritte 10 oder max 100 Bewegungen erreicht sind.

4.2 Init (roll axis)

LINKS-RECHTS-Bewegung

Info Tilting Roll axis

Abruf fGbAutoSettingsAZ (erganzt mit Zoom to filt)
V3.4: Abruf verlegt in spnlAutoAZ.vi unter Autotilt
Parameter setzen

Anzahl Schritte n=0

stepwidth =500

area=0

height =0

4.3 Capture Image (roll)

Wenn n< 100
V3.5 Autofocus vor Capture
V3.12 :Autofocus nur vor dem ersten Capture
Image capture
V3.18: Wenn Schape = Symmetrical
Partikelanalyse nach Flache
V3.20: Treshold (Range 0-Upper Limit)
Wenn Anzahl Partikel =1 direkt zur Flachenmessung
Sonst
Schlaufe bis Anzahl Partikel =1
Remove Particle
Reject border
Locher stopfen
Partikelanalyse nach Flache
V3.18: Wenn Schape = Asymmetrical
V3.20: Treshold (Range 0-Upper Limit)
Wenn Anzahl Partikel =1 direkt zu Abruf Test_konvex.vi
Sonst
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Schlaufe bis Anzahl Partikel =1
Remove Particle

Abruf Test_konvex.vi (Flache der linken Halfte oder der rechten Halfte

wird minimiert)
Wie weiter?
Wenn Anzahl Partikel > 1
Gehe nach RollError
Sonst
V3.18 Wenn Shape = Symmetrical
Wenn view = Spiral ODER umbilical (minimiere Flache)
Wenn old area < new area
Gehe nach Move (hold = Gleiche Richtung)
Sonst
Gehe nach Move (turn = kehrt Richtung)
Wenn view = keel (maximiere Flache)
Wenn old area > new area
Gehe nach Move (hold)
Sonst
Gehe nach Move (turn)
V3.18 Wenn Shape = Asymmetrical (minimiere Flache)
Wenn old area < new area
Gehe nach Move (hold) ab V3.22 (turn)
Sonst
Gehe nach Move (turn) ab V3.22 (hold)

V3.3 IMAQ-Dispose eingefihrt / V3.4 wieder entfernt
Sonst (zu viele Schritte)
Gehe nach RollError

4.4 Capture image (pitch)

VORNE-HINTEN-Bewegung
Wenn n< 100
V3.5 Autofocus vor Capture
V3.12 :Autofocus nur vor dem ersten Capture
Image capture
V3.20: Treshold (Range 0-Upper Limit)
V3.22 Treshold periodisch lesen
Wenn Anzahl Partikel <=1
Partikelanalyse nach Héhe
Sonst
Remove Particle
Reject border
Locher stopfen
Partikelanalyse nach Héhe
Wie weiter?
Wenn Anzahl Partikel > 1
Gehe nach PitchError
Sonst
Wenn view = Spiral ODER umbilical ODER keel (maximiere Hohe)
Wenn old height > new height
Gehe nach Move (turn)
Sonst
Gehe nach Move (hold)
V3.3 IMAQ-Dispose eingefiihrt / V3.4 wieder entfernt
Sonst (zu viele Schritte)
Gehe nach PitchError
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4.5 Move (turn)

Anzahl Schritte n=n+1
Stepwidth =Stepwidth/2
Wenn Roll =T (Achtung Roll und Pitch vertauscht)
V3.18 Wenn Absolute Pitch-Position <25° (entspricht 1666 Schritte)
Abruf TableControl.vi mit moveRelative und Pitch-Position
Abruf autocenter.vi
3 7 wiederentfernt
V3.8 autofocus-vi wird immer durchgefihrt
Gehe nach Capture Image (pitch)
V3.18 Sonst
Nichts tun
Gehe nach PitchError
Sonst (Roll)
Abruf TableControl.vi mit moveRelative und Roll-Position
Abruf autocenter.vi
Gehe nach Capture Image (roll)

4.6 Move (hold)

Anzahl Schritte n=n+1
Wenn Roll =T (Achtung heisst Pitch)
V3.18 Wenn Absolute Pitch-Position <25° (entspricht 1666 Schritte)
Abruf TableControl.vi mit moveRelative und Pitch-Position
Abruf autocenter.vi
M3 7 wiederentfernt
V3.8 autofocus-vi wird immer durchgefihrt
Gehe nach Capture Image (pitch)
V3.18 Sonst
Nichts tun
Gehe nach PitchError
Sonst
Abruf TableControl.vi mit moveRelative und Roll-Position
Abruf autocenter.vi
Gehe nach Capture Image (roll)

4.7 Reinit (pitch axis)

Info: Tilting pitch axis

Roll = T (->pitch)

Anzahl Schritte n=0

stepwidth =500

area=0

height =0

gehe nach Capture Image (pitch)

4.8 RollError
Gehe nach Exit

4.9 PitchError
Gehe nach Exit

410 Exit
Tilt finished
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5 AUTOMAGNIFICATE.VI

V3.7 abort Button switch when released
Sequenz:

5.1 Init (Default)

Info: scaling up
Stepwidth = 6

Anzahl Durchgénge =0
Geschwindigkeit setzen
Gehe nach Autocenter

5.2 Autocenter
Anzahl Steps lesen und aktuelle Zoomwert berechnen.

Steps-Bereich Mittelwert Zoom | Zoomlin | X25
0-15 0 0.65x 0 0
16-35 25 0.8x 1 25
36-65 50 1x 2 50
66-85 75 1.25x 3 75
86-115 100 1.6x 4 100
116-135 125 2x 5 125
136-165 150 2.5x 6 150
166-185 175 3.2x 7 175
>186 (200)196 4x 8 200
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Abruf autocenter.vi
Stepwidth = stepwidth - 1

5.3

Capture Image

Imageanalyse

Wenn Anzahl Partikel >1 gehe nach Error

Wenn Anzahl Partikel = 1 gehe nach Check Borders
V3.3 Zusatzlich Fillhole

V3.3 IMAQ-Dispose eingefuhrt

5.4

Check Borders

Anzahl Durchgange = Anzahl Durchgénge +1
Wenn Anzahl Durchgang + 1 >3

Sonst

5.5

Gehe nach ,Exit”

Wenn linker Rand Partikel <=25
ODER
Wenn rechter Rand Partikel >=607
ODER
Wenn oberer Rand Partikel <=50 (80 bei keel)
ODER
Wenn unterer Rand Partikel >= 430 (400 bei keel)
Wenn oberer Rand Partikel <=50 (80 bei keel)
UND
Wenn unterer Rand Partikel >= 430 (400 bei keel)
gehe nach ,Exit"
sonst
Gehe nach ,Autocenter”
Sonst
Gehe nach ,Change Magnification®

Change Magnification

Wenn Stepwidth =0

ODER

Position >196

Sonst

Gehe nach ,Exit”

Neue Zoom-Position = alte Position + Stepwidth
Gehe nach Capture Image

——{echonash=Autecontor W33 Funkd 2

Wartezeit = ”5ms
V3.4 Anzeige Zoomposition

Stepwidth-=Stepwidth+1-da-Autocenter—1-

ZurlUcksetzen Anzahl Durchgange

5.6

Error

Backscaling:
Neue Zoom-Position = alte Position -6
Gehe nach Capture Image

5.7

Exit

Info = scaling up finished
Zuriicksetzen Anzahl Durchgange
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6 AUTOFOCUS.VI

Nur im autotilt.vi benutzt

6.1 Init, Default

Anzeige "Focusing..."

Einstellung des Default-Fokus

V3.6 Ko = DefaultFocusPosition (-113000) -400=-113400
nicht mehr abhangig vom Zoom

oy
Sel || B2Ef

V3.9 Ko = DefaultFocusPosition (-113400)

V3.6 Schrittbreite =100
V3.8 Schrittbreite =250

V3.6:
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Default-Fokus zusatzlich abhéngig von Pitch- und Rollposition:

Formel:

DZ= Ko + DZ(Pitch) + DZ(Roll)

Ko siehe oben

DZ(Pitch) = 0.0011453 + 1.3956 * Xp - 0.073118 * Xp**2 + 0.00039349 * Xp**3
DZ(Roll) = 0.17778 + 0.94687 * Xr - 0.087772 * Xr**2 + 0.00043296 * Xr**3

Siehe ..\Pitch_Roll korrektur.xls

Xp = Pitchposition in Anzahl Mausklicke in normaler Empfindlichkeit (100 Schritte)
Xr = Rollposition in Anzahl Mausklicke in normaler Empfindlichkeit (100 Schritte)
V3.8 Anzeige Roll position, Pitch position, Start focus position

V3.9 richtige Formel:

DZ(Pitch) = 0.0011453 + 1.3956 * Xp - 0.0073118 * Xp**2 + 0.00039349 * Xp**3
DZ(Roll) = 0.17778 + 0.94687 * Xr - 0.0087772 * Xr**2 + 0.00043296 * Xr**3
V3.10

DZ(Pitch) = - ( 0.0011453 + 1.3956 * Xp - 0.0073118 * Xp**2 + 0.00039349 * Xp**3)
DBL nach 132 erst am Schluss der Berechnung

6.2 Capture Image

Wenn Anzahl Versuche >100
Create MAQ Partikelanalyse bis Anzahl Partikel =1
Bounding Rect
Bildung Histogramm
Standardabweichung
wenn Schrittbreite >10
Wenn Standard Abweichung < vorher (Scharfer)
weiter mit Move (hold) in gleicher Richtung
sonst
weiter mit Move (turn) in Gegenrichtung
sonst
weiter nach Exit
sonst
Gehe nach FocusError
V3.3 IMAQ-Dispose eingefiihrt / V3.4 wieder entfernt

6.3 Move (turn)
Anzahl Versuch +1
Schrittbreite /2

Abruf FocusControl.vi

10ms warten

weiter nach "Capture Image"

6.4 Move (hold)

Anzahl Versuch +1

Gleiche Scgrittbreite

Abruf FocusControl.vi

10ms warten

weiter nach "Capture Image'

6.5 FocusError

Meldung
Weiter nach Exit

6.6 Exit
Anzeige "Focusing finished"
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7 AUTOFOCUSAZ.VI

V3.4 Zwischen Schlaufe: Warten 10ms
V3.7 abort Button switch when released

Lesen von abort button
Wenn T abbrechen

71 Init, Default

Anzeige "Focusing..."
Einstellung des Default-Fokus in Abh&ngigkeit vom Zoom

Abruf von DefaultFocusPosition.vi
V3.6 Ko = DefaultFocusPosition (-113000) -400= -113400
nicht mehr abhangig vom Zoom

2
sel || B2Ef

V3.9 Ko = DefaultFocusPosition (-113400)
AMOR_Labview_V8.doc -32-
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V3.6 Schrittbreite =100
V3.8 Schrittbreite =250

V3.6:

Default-Fokus zuséatzlich abhangig von Pitch- und Rollposition:

Formel:

DZ= Ko + DZ(Pitch) + DZ(Roll)

Ko siehe oben

DZ(Pitch) = 0.0011453 + 1.3956 * Xp - 0.0073118 * Xp**2 + 0.00039349 * Xp**3
DZ(Roll) = 0.17778 + 0.94687 * Xr - 0.0087772 * Xr**2 + 0.00043296 * Xr**3
Siehe ..\Pitch_Roll korrektur.xls

Xp = Pitchposition in Anzahl Mausklicke in normaler Empfindlichkeit (100 Schritte)
Xr = Rollposition in Anzahl Mausklicke in normaler Empfindlichkeit (100 Schritte)
V3.8 Anzeige Roll position, Pitch position, Start focus position

V3.9 richtige Formel:

DZ(Pitch) = 0.0011453 + 1.3956 * Xp - 0.0073118 * Xp**2 + 0.00039349 * Xp**3
DZ(Roll) = 0.17778 + 0.94687 * Xr - 0.0087772 * Xr**2 + 0.00043296 * Xr**3
V3.10

DZ(Pitch) = - (0.0011453 + 1.3956 * Xp - 0.0073118 * Xp**2 + 0.00039349 * Xp**3)
DBL nach 132 erst am Schluss der Berechnung

7.2 Capture Image

Wenn Anzahl Versuche >100
Create MAQ Partikelanalyse bis Anzahl Partikel =1
Bounding Rect
Bildung Histogramm
Standardabweichung
wenn Schrittbreite >10
Wenn Standard Abweichung < vorher (Scharfer)
weiter mit Move (hold) in gleicher Richtung
sonst
weiter mit Move (turn) in Gegenrichtung
sonst
weiter nach Exit
sonst
Gehe nach FocusError
V3.3 IMAQ-Dispose eingefiihrt / V3.4 wieder entfernt

7.3 Move (turn)
Anzahl Versuch +1
Schrittbreite /2

Abruf FocusControl.vi

10ms warten

weiter nach "Capture Image"

7.4 Move (hold)

Anzahl Versuch +1

Gleiche Scgrittbreite

Abruf FocusControl.vi

10ms warten

weiter nach "Capture Image"

7.5 FocusError
Meldung
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Weiter nach Exit

7.6 Exit
Anzeige "Focusing finished"
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8 POPUP SETTINGSAUTOAZ.VI
V 3.18 settingsAutoAZ_V1.vi mit Radio-Button Shape

[*. settings automeasure [settingsAuto 1.¥i] Front Panel on AMOR3.bvproj/My C.. 5 =] [

polarized ight | autornakic ignore errors =18

el = |

complete slide ||

8.1 Events

8.1.1 Button OK

V3.3
Checkbox: "use extended focus"
EingabeFeld "Zoom for tilt"
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9 POPUP OVERWRITEMANUAL.VI

9.1 Eventstruktur

MoveUp: Tischposition dX Mausklick = Fine: +15 Normal: +150

MoveDown: Tischposition dX Mausklick = Fine: -15 Normal: -150

Moveleft: Tischposition dY Mausklick = Fine: -15 Normal: -150

MoveRight: Tischposition dY Mausklick = Fine: +15 Normal: +150

PitchUp: nach Hinten geneigt Mausklick = Fine: -10 Normal: -100 (0.015°/Schritt)
PitchDown: nach Vorne geneigt Mausklick = Fine: +10 Normal: +100 (0.015°/Schritt)
RollLeft: Fine: Mausklick = +10 Normal: +100 (0.015°/Schritt)

RollRight: Mausklick = Fine: -10 Normal: -100 (0.015°/Schritt)

btnFocusUp: Mausklick = Fine: +100 Normal +1000 (1um/Schritt)
btnFocusDown: Mausklick = Fine: -100 Normal -1000 (1um/Schritt)

btn AutoFocus: gehe nach Sequenz aurofocus

btnAutoTilt: gehe nach Sequenz autotilt

btnAutoCenter gehe nach Sequenz autocenter

btnAutoRotate gehe nach Sequenz autorotate

btnCapture gehe nach Sequenz save

btnCancel gehe nach Sequenz exit

RotateRight: Offset angle Fine: +1 Normal: +5

RotateLeft: Fine: -1 Normal: -5

9.2 Sequenz

9.2.1 Init
Offset angle = 0
Wenn AZ
Abruf vom aktuellen Zoom
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sonst
Lesen der Zoom-Wert
Weiter nach sample

9.2.2 sample

Image capture
Rotation des Bildes um Offset angle

9.2.3 autofocus
Abrufautofokus-vi

V3.6 Abruf von AutofokusAZ.vi
Weiter nach sample

9.24 autocenter

Abruf autocenter.vi
Weiter nach sample

9.2.5 autotilt

V3.20 Abruf von autotilt_V1.vi
Weiter nach sample

9.2.6 autorotate

Rotation des Bildes
Weiter nach sample

9.2.7 save

Image capture
Rotation des Bildes um Offset angle
Abruf autoshift.vi wenn notwendig

Abruf expandimage.vi wenn notwendig

Bildspeicherung
Info im Datenlogger speichern

9.2.8 exit
Vi stoppen
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10 POPUP GOTOPOSITION.VI
V3.9 Focus hight: Defaultwert = -113400 statt -112000

-1 -113400
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11 CREATELISTOFFILES.VI

Speicherung von Filename in Datei list_of files.txt

V3.16 Die Stringerzeugung wird ausserhalb des Vi's durchgefihrt. Sie ist fur Auto und

AutoAZ verschieden!!
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12 SPNLAUTO.VI

Lese fGbAutoSettings
Wenn fGbEventOverruleAuto = T
fGbEventOverruleAuto zurlicksetzen
Gehe nach “Init”

121 Zustandsmaschine

Pause von 5ms Punkt 3.1 (3.11.08)

Init

scheck slide

capture and save position

Errorhandling1

Reinit

go to object

adjust autocenter (abruf autocenter.vi)
adjust autotilt (ohne Zoom for tilt)

adjust autofocus V3.8 wird Ubersprungen
capture and save

calculate (next object) gehe nach go to object
Errorhandling2

Write log

Exit

12.1.1 Init, Default
Initialisierung fGb’s
fGbDatalogger
fGbOjects
fGbErrorlogger
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fGbStringloggerPreview
fGbStringloggerSample
fGbAbort
fGbAngle

info initialize slidecheck
Zoom = 1.0x

Meldung Zoom = 1.0x
Fokus = Defaultposition
Abruf FocusControl.vi

Gehe nach “Check slide go to object”

12.1.2 Check slide go to object

Info moving to object
Object info field NR
Abruf fieldtranslator.vi
Anzahl Felder lesen
Wenn Loopnummer < Anzahl Felder
Lesen Position zu messen
Wenn aktuelle Position zu messen ist
Abruf go2Field.vi
Gehe nach ,check slide capture & save position®
Sonst
Gehe nach ,check slide calculate®
Sonst
Gehe nach “Errorhandling 1”

121.3 check slide capture & save position

Info checking for object

Capture Image

Rechteck um das Bild

Bildanalyse:

Abruf IMAQ Remove Particle

Abruf IMAQ Reject Border

Abruf IMAQ Particle Analysis

Messung Versatz gegeniber Feldmitte delta-x und delta-y
Umwandlung in Anzahl Motorschritte

Lesen Aktuelle Position Table

Speichern Partikelposition in Motorschritte in fGbObjects
Gehe nach ,check slide calculate®

1214 check slide calculate

Berechnung der erledigte Felder in %
Wenn loopnummer < Anzahl Felder
Gehe nach “Check slide go to object”
Sonst
Gehe nach “Errorhandling 1”

12.1.5 Errorhandling 1

Info Errorhandling
Gehe nach “Reinit”

12.1.6 Reinit

Info Initialize measure
Info: neuer Zoom = Settings
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Gehe nach “go to object”

12.1.7 go to object

Obiject Info field NR
Gehe nach “adjust autocenter”

12.1.8 adjust autocenter

Info centering
Abruf autocenter.vi
Gehe nach “adjust autotilt”

12.1.9 adjust autotilt

Info tilting

Abruf autotilt.vi

Gehe nach “adjust autofocus”
V3.8 gehe nach capture & save

12.1.10 adjust autofocus

ab V3.8 nicht mehr gebraucht
Info focusing

Abruf autofocus.vi

Gehe nach “capture & save”

12.1.11 capture & save

Info capturing
Wenn Errorstatus =T

Keine Speicherung V3.3 Punkt 1.3)
V3.15 List of File wird zum Logging vorbereitet

V3.16 Zoom wird aus AutoSettimgs gelesen und in "List of file iintegriert" (1201r,2.50)

Weitergabe an CreatelListofFile.vi (auch modifiziert: String wird nicht mehr geéandert)

Sonst nichts

12.1.12 calculate
gehe nach “go to object”

colocons
V3.16 Zoom-Wert aus Autosettimgs

12.1.13 Errorhandling 2
Gehe nach “Write Log

12.1.14 Write Log

Info writing Lof-File
v3.14 Wenn Abort

Alle vor Abort gemessenen Positionen + Abort ins Logfile schreiben
sonst alle gemessenen Positionen ins Lodfile schreiben

Gehe nach Exit

12.1.15 Exit
Info finished

Meldung wenn write logfile erfolglos

Initialize TableControl.vi

Meldung Sampling finished. Wenn OK
V3.14 State "Exit" an Eventloop Uibergeben

Loop stoppen
AMOR_Labview V8.doc
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12.2 Event

Wenn Abort =T
Meldung: Do you really want to abort automatic measure
Wenn yes

fGbEventOverruleAuto auf "Write Log" setzen
Abort resetiert
V3.13 Wenn State = Exit
Event-Loop stoppen
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13 SPNLAUTOAZ.VI

Lese fGbAutoSettingsAZ (erganzt mit Use extended focus und Zoom for tilt V3.3
Lese Zoom position mit steps2zoom.vi
Wenn fGbEventOverruleAutoAZ = T

fGbEventOverruleAutoAZ zuriicksetzen

Gehe nach “Init”
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13.1 Zustandsmaschine

| Init
v

Check slide

go to object

4 v

| Feld < Anzahl ?

v ja
| Position vorh ? | nein
v ja
Check slide
Capture & save
Posjtion

v

Choose slide
Calc

v
ja | Feld < Anzahl ?
nein v

nein

| Errorhandling 1

v
| Rejnit
v
N Go to object |
v
| Is Pos to measure ? | nein
v ja
| Autocenter |

v

| Autotilt+Autofocus |

v

| Automagnificate+Autofocus |

| Capture and save |

v v

| Calculate

v
ja | Feld < Anzahl ? |
nein v
| Errorhandling 2 |

v

| Write Log

v

| Exit |
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Pause von 5ms Punkt 3.1 V3.3
Init
check slide
capture and save position
errorhandling 1
reinit
go to object
autocenter
autotilt bestehend aus:
autocenter nach allen 25 Schritten von Zoom for tilt
autofocus (nur wenn zoom>=3.2x)
Roll oder Pitch enthalt:
autofocus (nur wenn Tiltschritt>=62)
autofocus V3.8 wird Ubersprungen
automagnificate enthalt:
autofocus
capture and save
extend focus
calculate
errorhandling 2
write log
exit

13.1.1 Init, Default
Initialisierung fGb’s:
fGbDatalogger
fGbOjects
fGbErrorlogger
fGbStringloggerPreview
fGbStringloggerSample
fGbAbort

fGbAnNngle

Fokus = Defaultpopsition

Info Initialize slidecheck

Object Info “ *

Gehe nach “Check slide go to object”

13.1.2 Check slide go to object

Info: moving to object
Object Info field NR
Abruf fieldtranslator.vi
Anzahl Felder lesen
Wenn Loopnummer < Anzahl Felder
Lesen Position zu messen
Wenn aktuelle Position zu messen ist
Abruf go2Field.vi
V3.4 Anzeige Zoom
V3.28 InitMagnStepper.vi (Zoom reset =1)

Gehe nach ,check slide capture & save position*

Sonst
Gehe nach ,check slide calculate®
Sonst
Gehe nach “Errorhandling 1”
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13.1.3 check slide capture & save position

Info: checking for object
Capture Image
Rechteck um das Bild
Bildanalyse:
Abruf IMAQ Remove Particle
Abruf IMAQ Reject Border
Abruf IMAQ Particle Analysis
Lesen von cbx ration
Wenn cbx ratio =T ODER ratio check =T
Messung Versatz gegentber Feldmitte delta-x und delta-y
Umwandlung in Anzahl Motorschritte
Korrektion aus Zoomfaktor
Lesen Aktuelle Position Table
Speichern Partikelposition in Motorschritte in fGbObjects
Sonst
nichts
Gehe nach ,check slide calculate®

13.14 check slide calculate

Berechnung der erledigte Felder in %
Wenn loopnummer < Anzahl Felder
Gehe nach “Check slide go to object”
Sonst
Gehe nach “Errorhandling 1”

13.1.5 Errorhandling 1

Info Errorhandling
Gehe nach “Reinit”

13.1.6 Reinit

Info initialize measure
Gehe nach “go to object”

13.1.7 go to object

Objectinfo field NR

V3.4 Anzeige Zoomposition

V3.28 InitMagnStepper.vi (Zoom reset =1)
Info Moving to object

Gehe nach “adjust autocenter”

13.1.8 adjust autocenter

Info centering

Lese Zoom Position

V3.4 Anzeige Zoomposition
Abruf autocenter.vi

Gehe nach “adjust autotilt”

13.1.9 adjust autotilt

Info tilting

V3.3 und V3.4

Lesen von "Zoom to Tilt"

Vergleichen mit aktueller Zoomeinstellung
V3.28 Bifforcrz—ArzahlMal 250 Sehtc
V3.5

Wenn Differenz=0
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keine Aktion
Sonst
Zoomschlaufe:
Sequenz1: Lesen der aktuellen Zoomeinstellung erhéht um 25 ergibt die neue
Einstellung. Zoom-Motor bewegen
Sequenz 2: Zoomeinstellung anzeigen (V3.4)
Autocenter.vi abrufen
wenn Zoom to tilt >= 3.2x
Abruf Autofocus.vi
sonst
keine Aktion
V3.28 Wenn ZoomtoTilt erreicht.
Ende Schlaufe
Sonst
Weitere 25 Schritte
Abruf von Autotilt.vi mit Schwelle 80
Abruf Autotilt.vi
Gehe nach “adjust autofocus”
V3.8 gehe nach "adjust automagnification"

13.1.10 adjust autofocus

ab V3.8 nicht mehr gebraucht

Info focusing

Ablesen: Zoomposition

V3.4 Anzeige Zoomposition

Abruf Autofocus.vi

gehe nach “adjust automagnification”

13.1.11 adjust automagnification

Info scaling up

Abruf automagnificate.vi

V3.4 Lesen Zomposition und Anzeige Zoomposition
Abruf Autofocus.vi

Info focusing

Gehe nach “capture & save”

13.1.12 capture & save

Wenn Errorstatus = T
Keine Speicherung V3.3 Punkt 1.3)
Info No capture
Sonst
Info capturing
Wenn cbxExtendFocus =T
Gehe nach “Exrend Focus”
Sonst
Gehe nach “calculate” V3.3 Punkt 1.4)
V3.13:
Bildung String Filename aus Slide Nummer und Uebergabe an createListofFiles.vi
V3.16 Zoom wird gelesen und in "List of file iintegriert" (1201r,2.50)
Weitergabe an CreatelListofFile.vi (auch modifiziert: String wird nicht mehr gedndert)

13.1.13 Extend Focus

Abruf ExtendFocusAutomatic.vi
Gehe nach “calculate”
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13.1.14 calculate

gehe nach “go to object”

13.1.15 Errorhandling 2
Gehe nach “Write Log

13.1.16 Write Log

Info writing Log-File..
v3.14 Wenn Abort

Alle vor Abort gemessenen Positionen + Abort ins Logfile schreiben
sonst alle gemessenen Positionen ins Logfile schreiben.

V3.17: createSamplePositionString_1.vi wurde neu programmiert:

Aus dem fGbDatalogger.vi kommt im Cluster die Einstellung des Zooms aus den
AutoSettings und nicht die Position (wie im spnlAutoAz.vi).
createSamplePositionStringAZ.vi kann an dieser Stelle nicht gebraucht werden, da dieses
Unter-VI den Zoom-Wert anhand der Zoomposition rechnet.

Auch im Abort-Fall geédndert.

Gehe nach Exit

13.1.17 Exit

Info finished
Sequenz: (V3.14 und V3.28)
1. Meldung wenn write logfile erfolglos
Meldung Sampling finished.
2. Abruf InitMagnStepper.vi (Reset Zoom auf 1x)
3. Initialize TableControl.vi
Abort zurtickstellen.
V3.13 und V3.14 State "Exit" an Eventloop Gbergeben
Loop stoppen

13.2 Event

Wenn Abort =T
Meldung: Do you really want to abort automatic measure
Wenn yes
fGbEventOverruleAutoAZ auf "Write Log" setzen
Abort resetiert
V3.13 Wenn State = Exit
Event-Loop stoppen
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14 SPNLDEFAULTFOCUS.VI

V3.7 fGbDefaultPosition gedndert auf -112600-400=113000

141 Sequenz

14.1.1 Dialog Select zoom

1.6x ist standard
V3.9 Init fGbDefaultFocusPosition.vi auf 113400

14.1.2 Move Focus

V3.9 Lesen von fGbDefaultFocusPosition.vi (-113400)
Bewegt Fokus auf -113400
V3.7 Anzeige Default position

14.1.3 Bild capture
Anzeige des Bildes

14.2 Event-loop

14.2.1 BtnFocusUp

Bewegt Fokus nach oben mit 20 (fine) oder 200 (normal) Schritten
V3.7 Anzeige actual position

14.2.2 BtnFocusDown

Bewegt Fokus nach oben mit -20 (fine) oder -200 (normal) Schritten
V3.7 Anzeige actual position

14.2.3 BtnCancel
Loop verlassen
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14.24 BtnSetPosition

Aktuelle Position abrufen und als Default definieren
V3.7 Anzeige Default position

14.2.5 BtnReset

Default Focus =-113000
V3.7 Anzeige Default position
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15 SPNLSINGLE_V1.VI

Ab V3.18: Anzeige Tischposition in mm und Grad, Anzeige Fossilen-Grésse in Pixel und um.
Ab V3.20: Einfihrung Treshold (V3.21 wird dauernd gelesen)
Treshold auch bei Autotilt wirksam.

15.1 Zustandsmaschine

Abruf von Pixel_converter.vi und dauernde Aktualisierung von:
Width_pum
Height_um
Area_pum?2

Xim Zoom-String wird eliminiert (0.63x -> 0.63)

V3.22 Lesen der Position (Abruf von Table control.vi mit Get Position)
Abruf von Step_converter.vi und dauernde Aktualisierung von:
X_POS_um

Y_POS_um

Pitch_Grad

Roll_Grad

Focus POS_um

15.1.1 Init
Abruf fGbSingleSettings_V1 und Aktualisierung der Oberflache
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Abruf fGbSlide und Aktualisierung der Anzeige Field
Offset angle =0
Weiter nach Sample

15.1.2 Sample
Capture Image
Drehen mit Offset angle
V3.20 Erzeugung einer Bildkopie Umschaltmdglichkeit Binar<-> Gray
V3.22 Umschaltknopf = Toggle
V3.19
Anzahl Partikel =1
Messung und Anzeige von Breite, H6he und Flache
Sonst Remove particle vor Flachenmessung.

Weiter nach Sample

15.1.3 Autofocus

Abruf Autofocus.vi
V3.20 Abruf fGbFocusPosition.vi und Aktualisierung der Anzeige FocusPOS
Weiter nach Sample

1514 Autocenter

Abruf autocenter.vi
Weiter nach Sample

15.1.5 Autotilt

Abruf autotilt_V1.vi

V3.20 Abruf TableControl und Aktualisierung der Anzeigen X_POS, Y_POS, Pitch_POS und
Roll_POS.

Weiter nach Sample

15.1.6 Autorotate

Capture Image
Abruf autorotate.vi und Anzeige von Offset angle
Weiter nach Sample

15.1.7 Save

Capture Image

Drehen mit Offset angle

Abruf autoshift.vi wenn verlangt
Abruf expandlmage.vi wenn verlangt
Abruf PictureSaver.vi

Weiter nach Sample

15.1.8 Reset

FocusControl.vi und TableControl.vi werden zurlickgesetzt
Weiter nach Exit

15.1.9 Exit
Bleibt in Zustand Exit
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15.2 Eventloop

15.21 MoveUp

Abruf TableControl.vi mit Move relative
V3.20 Abruf TableControl.vi mit getPosition und Aktualisierung der Anzeige X_POS

15.2.2 MoveDown

Abruf TableControl.vi mit Move relative
V3.20 Abruf TableControl.vi mit getPosition und Aktualisierung der Anzeige X _POS

15.2.3 MovelLeft

Abruf TableControl.vi mit Move relative
V3.20 Abruf TableControl.vi mit getPosition und Aktualisierung der Anzeige Y_POS

15.2.4 MoveRight

Abruf TableControl.vi mit Move relative
V3.20 Abruf TableControl.vi mit getPosition und Aktualisierung der Anzeige Y_POS

15.2.5  PitchUp

Abruf TableControl.vi mit Move relative
V3.20 Abruf TableControl.vi mit getPosition und Aktualisierung der Anzeige Pitch_POS

15.2.6 Pitchdown

Abruf TableControl.vi mit Move relative
V3.20 Abruf TableControl.vi mit getPosition und Aktualisierung der Anzeige Pitch_POS

15.2.7 RollLeft

Abruf TableControl.vi mit Move relative
V3.20 Abruf TableControl.vi mit getPosition und Aktualisierung der Anzeige Roll_POS

15.2.8 RollRight

Abruf TableControl.vi mit Move relative
V3.20 Abruf TableControl.vi mit getPosition und Aktualisierung der Anzeige Roll_POS

15.2.9 btnFocusUp

Abruf FocusControl.vi
V3.20 Abruf fGbFocusPosition.vi und Aktualisierung von FocusPOS

15.2.10 btnFocusDown

Abruf FocusControl.vi
V3.20 Abruf fGbFocusPosition.vi und Aktualisierung von FocusPOS

15.2.11 btnAutofocus
Gehe zum Zustand Autofocus

15.2.12 DbtnAutoTilt
Gehe zum Zustand Autotilt

15.2.13 btnAutoCenter
Gehe zum Zustand Autocenter

15.2.14 DbtnAutoRotate
Gehe zum Zustand Autorotate
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15.2.15 btnGotoPosition
Offset angle wird zurlickgesetzt

15.2.16 btnCapture
Gehe zum Zustand Save

15.2.17 btnReset
Gehe zum Zustand Reset

15.2.18 btnQuit
Gehe zum Zustand Exit

15.2.19 field
Abruf go2field.vi

15.2.20 Sensibilitat
Neue Sensibilitat

15.2.21 Zoom
Neuer Zoomwert

15.2.22 RotateRight
Neuer Offset angle

15.2.23 RotateLeft
Neuer Offste angle
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16 UNTER VIS

16.1  Test_konvex.vi

Neu ab V3.18
Clamp horizontal gibt Bildgrenzen Xleft und Xright
Clamp vertical gibt Bildgrenzen Xtop, Ytop, Xbotom und Ybotom
Die Flache wird mit einer vertikalen Linie geteilt:
Vertikale Linie bei Xlinie=(Xtop+Xbotom)/2
Linke Distanz L = Xlinie-Xleft
Rechte Distanz R = Xright-Xlinie
Extrahieren der linken Bildseite und Berechnung der L-Flache
Extrahieren der rechten Bildseite und Berechnung der R-Flache
Wenn L>R
R-Flache wird zur Minimalisierung weitergegeben
Anzahl Partikel rechts wird weitergegeben
Sonst R>L
L-Flache wird zur Minimalisierung weitergegeben
Anzahl Partikel links wird weitergegeben

16.2  Pixel_converter.vi

Neu ab V3,18

Inputs:

Zoom ohne x => MAG
Width_Pixel
Height_Pixel
Area_Pixel

Output’s:
Width_um
Height_um
Area_um2

Korrektur:

Segment | [ MAG<0.8 [ MAGCORR = 1.030303 * MAG - 0.0242424
Segment 11 [ 0.8 <= MAG < 1.01]: MAGCORR = 0.9523809 * MAG + 0.0380953
Segment Il [ 1.01 <= MAG < 1.25]: MAGCORR = 1.0416666 * MAG - 0.0520833
Segment IV [ 1.25 <= MAG < 1.59 ]: MAGCORR =1.0294117 * MAG - 0.0367647
Segment V: [ 1.59 <= MAG < 1.975]: MAGCORR = 1.038961 * MAG - 0.051948
Segment VI[ 1.975 <= MAG < 2.505 ]: MAGCORR = 0.9433962 * MAG + 0.1367925
Segment VII [ 2.505 <= MAG < 3.13 ]: MAGCORR =1.12 * MAG - 0.3056

Segment VIII [ MAG >=3.13 ]: MAGCORR =0.9876543 * MAG + 0.108642

XPREC =0.12986 * MAGCORR + 0.00022300  (fur die X-Koordinate)
YPREC = 0.15742 * MAGCORR + 0.00023756  (fur die Y-Koordinate)

XRES = 1/XPREC
YRES = 1/YPREC

Width_um = Width_Pixel * XRES

Height_um = Height_Pixel * YRES
Area (um2) = XRES*YRES*Area_Pixel

AMOR_Labview_V8.doc - 56 - 14.01.13



AMOR: Software Beschreibung

16.3  Step_converter.vi

Neu ab V3,18
Input’s:
X_POS_Schritt
Y_POS_Schritt
Pitch_Schritt
Roll_Schritt
FocusPos_Schritt

Output’s

X_POS um
Y_POS _um
Pitch_Grad
Roll_Grad
Focus_ POS _um

X _POS_um = X_POS_Schritt*0.312

Y POS um=Y_POS_Schritt*0.312
Pitch_Grad = Pitch_Schritt*0.015
Roll_Grad = Roll_Schritt*0.015

Focus POS _um = Focuxs POS_Schritt

AMOR_Labview V8.doc

- 57 -

14.01.13



AMOR: Software Beschreibung

17 BUILDS

171  Exe

Achtung! Die Versionsnummer ist im ,main-vi“ im Event ,Version“ und im SubPanel

»opnllnit.vi“ anzupassen.

Bis V3.17: main.vi

| Cateqar
Infaormation

Source Files

Destinations

Project Files

Source File Settings
Icon

Advanced

Additional Exclusions
Wersion Information
Run-Time Languages
Preview

=W M

) alignment
) controls
) forus
s FunctionalGlobal
B main
) menubar
m) release
) startup
) subPanel
= popUp
B subwI
) typedef
G Slide

m{) stepper
) Limitigwer

-mgl test_abschluss,vi
Eg createSamplePositionString_1.vi

i3

it

Startup VIs

- Juel, main i

Always Included

-~ [ CombineZS. exe
S|4 Frowa.dl
qdiplus. dil

[E=)) numbers. shc
sdk_project. di
settings.ini

[ Slides

Build oK

Cancel |

Help |

Ab 3.18: main_V1.vi
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. Amor3 Properties

| Cateqar

Infaormation

SOUFC 5
Drestination:
Source File Settings
Icon

Advanced

Additional Exclusions
Wersion Infarmation
Run-Time Languages
Preview

Project Files

=N "N
) alignment
) controls
) focus
) FunctionalGlobal
B main
e menubar
m) release
) skartup
) subPanel
= paplp
EH subvI
B typedef
53]

) stepper
) Limitigwer

-jml createSamplePositionString_t.vi

Jml Test_Mund,vi

Skartup VIs

=] numbers. abc
sdk_project.di
} settings.ini

[ Slides

[t |3

Build Ok

Cancel |

], main_1.vi
=]
=]
=
Always Included :l
- i CombineZS exe
(] Frewd.dl
| gdiplus.dil

Help |

,Slides” muss in den Ordner ,Slides”

+ Amor3 Properties

Cakegor

Infarmation

Icon

&dvanced

&dditional Exclusions
Wersion Infarmation
Run-Time Languages
Previgw

Destinations

Amaor3, 15 .exe
Support Direckory

l;l Destination label

ISIides

Destination path

Destination kype

DriAMOR 32000 _Software_W3. 181builkst Slides

=]

& Direckary
I Preserve higrarchy
LB

[ Add files ko new project library

Library name

Euild OK

Cancel

Help
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Categor
Infarmation

Source Files

Project Files

Inclusion Type

Destinations
Saource File
Icon
&dvanced
Additional Exclusions
Wersion Information
Run-Time Languages
Preview

=N

£

£
£
£
£
£
£
£
£
£
E
£
£
£
£

#{J alignment

1 contrals

+ [ Focus

#{J functionalGlobal
7 main

#{J menubar

[ release

J [ startup

H [ subPanel

7 paplp
H L subvl
H [ typedsf
- B
H ) stepper

H L LimitViewer

- CombineZs.exe

Eﬁ, createSamplePositionString_1.vi

- Jul] Test_Mund.vi

I.n.lwars Included

[+ Set destination For all contained items

ISIides

[

[ Set ¥I properties For all contained items

Cuskomize WI Properties. .. ]

[~ Set save settings for all contained items
¥ Use default save settings
[V Remaove front panel
[¥ Remove block diagram
[ Set password For all contained ikems
{8 Mo password change

" Remove password
 Apply new password

™ apply prefix ko all contained items

-

Build QO Cancel Help
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Amor.ico vom Projekt holen.

&l Amor3 Properties

Categor

Information

Source Files
Destinations

Source File Settings
Advanced

Additional Exclusions
Wersion Information
Run-Time Languages
Previgw

I Use the default LabYIEW icon File

Icon file in project

IAMOR.ico Icon Editor... |
Icon Image
{16 3 16, 4-bit color =
2
Eiuild QF Cancel Help

Preview vergleichen bevor ,Build*

¥l Amor3 Properties

Categor

Infaormation

Source Files
Destinations

Source File Settings
Icon

Advanced

Additional Exclusions
Wersion Information
Run-Time Languages

Generate Preview

Generated Files

[=HC) D AAMOR 32000 _Sofbware_3. 181builts
EHL) Slides

Zuskom, ini
{4 Slide36.ini

[T Slides0.ini

-] Amor3. 18, aliases

@] Amora. 18.exe

:.} Armar3. 18.ini

-] CombineZ5.exe

- [&) Frtwa.d

- %] gdiplus.di

-] numbers. abc

Lﬂ sdk_project. dil

- settings.ini

4 |

Build (s[4 | Cancel |
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17.2 Installer AMOREXt
Version anpassen

Product Information

Source Files ’ L

Sauree File Settings EBuild specification name
Shoreuts IF\MORext

Additional Installers

Dialog Information Product name

Redgistry |amoR3.18

Hardware Configuration

Advanced

Installer destination
D AMOR3_aktuell2000_Software_%3.18 = I

Product version

|3 ) IIS ) ID [ Auto increment product version

Cormpany narme
|t

Cornpany LURL
|http v, FHIW, comn/

Campany contack

Company phone

Build | (a4 | Cancel | Help

Ordnername in Destination View &ndern und ev. Amor3 vom Projekt View ins Destination
View transferieren.

& AMORext Properties

Zategar |
Produck Information

= 2 =3
Source File Settings Praojeck Yiew Destination Yiew

Shorkeuts B8 My Computer -1 [CommaonappDataFalder]

Additional Installers EI A5 [CommanFilesFolder]

E:;al?sgtrlnformation E LirnitYfiewer -\ [DesktopFolder]

Hargdw;;e Configuration E"]Egora g E:::?)?EJEDIR]

Advanced

- [ ) [PersonalFalder]

=1 [ProgramFilesFalder]
= ‘

B Slides

- Amora. 18 aliases

ﬂ [ Amor3.18.exe

[ Amor3.18.ini

i Combinezs.exe

- (2] Frtwa.di

'L{s,:] gdiplus.dll

- i) numbers. abe

L&j sdk_project.dll

- settings.ini

-1 [SystemFolder]

-|C7) [TempFolder]

-1 [windowsFolder]

) [windowsyolume]

[l

CeaERe

| i3 4 | ]
o &l x| &

[ Hide unused Folders?

Build | [a]4 | Cancel | Help |
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Zur Kontrolle

Categor

Product Information
Source Files

Shortcuts

Additional Installers
Dialog Information
Reqistry

Hardware Configuration
Advanced

Destination Yisw

File Attributes

=1 [ProgramFilesFolder]
=52 AMOR3. 18

FC) Slides

Amor3. 18, aliases

Amar3, 15.ini
- M CombineZs. exe
- FRew.dll

- %] gdiplus.dil

- [ numbers. abc
|#] sdk_project.di
__} settings.ini

[ Read-only [ Register COM
[ Hidden
r System
I wital
i
Build [a]4 Cancel Help

Zur Kontrolle
Bl AMDRext Properties

Categor

Product Information
Source Files
Source File Settings

Additional Installers
Dialog Information
Reqistry

Hardware Configuration
Advanced

Shortcuts

A
CombineZ5

Target file

[ProgramFilesFolder ]3AMOR3. 18} Amor3. 18, exe

Directary
| [ProgramMenuFolder] =l
Subdirectory
[amMoR3. 18
+| x|
Build (a4 Cancel Help
AMOR_Labview V8.doc 14.01.13




AMOR: Software Beschreibung

Zusétzliche Installer aktivieren:

AMORext Properties
Categor |
Product Information
Source Files
Source File Settings Mational Instruments Installers ko Inchude | Install bype
Shortcuts |l Enhianced D ppork For L I Full ;I
Additional Ins 5 [~ MI Datasocket .
Dialog Information [ MI Hierarchical Wavefarm Storage 1.4.5 Description
Reqistry [ NI I¥I Compliance Package 3.2.0 Cantains camponents to suppart buit applications o« |

Hardware Configuration
Advanced

shared libraries that use DSC Module Features,

[ MILY Web Services Runtime including security, logging, and alarming,

[~ MILabWIEW 7.0 Runtime Engine

[~ MILab¥IEW 7.1.1 Runkime Engine

[~ MI LabWIEW Deployable License 8.5

[~ MILabWIEW Run-Time Engine 2009 SF1
[~ MI LabWIEW Run-Time Engine 8.0.1 j
[~ MI LabWIEW Run-Time Engine §.2.1 Distribution kitle

[ MILabWIEW Run-Time Engine 8.5, 1

[~ MI LabWIEW Run-Time Engine 8.6.1

[~ MILabWIEW Run-Time Engine Web Server
[ MI LabWindowsfCWI 9.0.1 Run-Time Enging
[¥ NI Measurement & Automation Explorer 4.7

—1  |vision Builder AI 3.5

[~ I PHI Platform Services Configuration Support Installer source location

[ MISpy 2.7.1 E:yWision Builder For Automated Inspection 3.5 =3 I
[~ MI System Configuration Runtime 1,13

[ MIUSI1.5.1

[~ NI ¥arisble Engine
[~ MI ¥arishle Manager
[w NI ¥ision Run-Time Engine 8.5

[T MI-438.22.5 -
4| | »

The additional Mational Instruments installer{s) you selected ta include in the inskaller contain only the Features currently
installed on this computer and therefore might not be complete copies of the original productsis), Click the Help button For
mote information about adding MI installers to the build

Build (a4 Cancel Help |

AMORext Properties

Cateqgor |
Produck Information
Source Files
Souree File Settings Mational Instruments Installers ta Include | Instal bype
Shortcuts [w MI Vision Run-Time Enging 8.5 I Full ;I
5 [ MI-488.2 2.5 -
Dialog Informatian [¥ MI-DAQMS 8.7 Deescription
Registry [ MI-DCPOWER 1.2.1 Contains components ko support built applications or _AI
Hardware Configuration [ MI-DMMZ.7.2 shared libraries that use DSC Module Features,
Advanced . inchuding security, logging, and alarming,
[~ WI-FGEM 2.5

[ MI-FieldPoint 6.0

[~ MI-FieldPaink For LabyIEW Real-Time 6.0.1
[~ MI-HSDIO 1.5.3

[v MI-IMAC 4.0 —vl
[T MI-TMAGHx 3.1.2 Distribution bitle

g :i'gﬁ;’:”;u'z vision Builder A1 3.5

[T MI-RF5G1.3.1

[T MI-RICQZ.3.1

[~ MI-SCOPE 3.4.0

[~ MI-SWITCH 3.7 Installer source location

[ MI-Serial 3.5.1 E:\Wision Builder for Automated Inspection 3.5 =3 I

¥ MI-VISA 4.2 for LabVIEW Real-Time and LabWindows,C'
[~ MI-VI3A 4.3 for LabVIEW Real-Time and LabWindows/C'
[ MI-¥I54 Configuration Suppart 4.5

[ MI-VISA Runtime 5.0

[T MI-¥I3& Server 4.3

[ Traditional MI-DAC 7.4.4 (Legacy) =
d | il
The additional Mational Instruments installer{s) vou selected to indude in the installer contain only the Features currently

installed an this computer and therefore might not be complete copies of the original productsis), Click the Help button Far
more information about adding MI installers to the build

Build OK Cancel Help
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Windows 2000 or later aktivieren:

AMORext Properties

Product Information
Source Files

Source File Settings
Shortcuts

Additional Installers
Dialog Information
Reqistry

Hardware Configuration
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